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2. Uvod

Orientacni béh je sport, ve kterém se kombinuje béh a orientace v neznamém
terénu. Na trati jsou start, kontroly a cil. Pofadi kontrol je dané, ale volba postupu
mezi kontrolami je libovolna. Vitézem se stava ten, kdo bude mit v cili orazeny
vSechny kontroly a nejkratSi ¢as. Orientacni béh je idealnim sportem pro v8echny
vékoveé kategorie, nezalezi na zkuSenostech. Je celkem snadné se jej naucit,

ale jelikoz kazdy zavod je jiny, dava prostor k vice moznostem feSeni novych situaci.

Tvorba mapy pro orientacni béh neboli mapovani je velice individualni
zalezitost, protoze kazdy mapar vychazi z jinych zkuSenosti. OvSem aby kazda mapa
nebyla uplné jina, existuje mapovy kli¢ ISOM, ktery pfesné urCuje barvy a parametry
mapovych znacek, pomoci kterych se da mapa vytvaret. Tento mapovy kli¢ vytvofila
Mapova komise |IOF a je rozdilny mapovy kli¢ pro sprint (ISSOM - International
Specification for Sprint Orienteering Maps) a ostatni discipliny (ISOM). Sprintova
mapa musi byt Citelna i ve vysokych rychlostech a je v ni mnoho detailt. Na sprintech
jsou rozdily v cili v fadech i desetin vtefiny. Naopak na klasiku se v lese nemapuje
kazdy strom, protoze tam jsou mnohem dulezit&jSi vrstevnice, cesty, skaly a porosty.
Na klasice jde hlavné o volbu postupu, které byvaji velmi dlouhé (i 1,5 km), a je zde
kladen maly dlraz na detail. Detailni objekty pfi menSich méfitcich zanikaji a mapa

se Casto umysIné generalizuje.

Ve své minulé praktické maturité jsem se rovnéz vénoval orientaCnimu béhu,
jednalo se o pfipravu zavodu. Nyni uz mam pfipravu nékolika Skolnich zavodu
tvorba mapy. Kdyz mi kamarad Premysl Prasek, ktery se aktivné vénuje
orientaénimu béhu a uz vytvofil tfi mapy (na kterych se uspésné poradaly zavody),
navrhnul, jestli bych mu nechtél pomoct s mapovanim, nevahal jsem a v této praci

uvidite, co z toho vzniklo.



3.Cile

Prvnim cilem bylo zmapovat danou oblast a vytvofit mapu pro orientacni béh,
konkrétné pro sprint.Uzemi, které jsme vybrali pro mapovani, je dostupné prazskou
hromadnou dopravou a nachazi se u tramvajovych zastavek Divadlo Gong
a Poliklinika Vysoc€any (obr. 1). Druhym cilem bylo poskytnout tuto mapu oddilim,

které by mély zajem usporadat v dané lokalité zavody.



Metodika

Mapovani se sklada ze Ctyf fazi. Prvni z nich je pfipravna faze, kdy jsme
pracovali na pocita€i s mapovymi podklady. Druha faze byla samotna prace v terénu

a treti fazi bylo ptekreslovani do elektronické podoby. Ctvrta faze je finalni Uprava

mapy.
4.1 Prvni faze

Na vydejnim misté dat Utvaru rozvoje hlavniho mésta Prahy jsme si vyzadali
Uzemni plan pozemnich siti a model vrstevnic po 1 m. Protoze Utvar rozvoje hl. m.
Prahy nabizi bezplatny vydej dat za u¢elem Skolnich a vzdélavacich projektd, nechal
jsem si ve Skole potvrdit dokument, ktery to prokazoval. Po pfedloZeni tohoto

dokumentu jsme obdrzeli data, o které jsme Zadali v elektronické podobé.

Poté jsme si mapované uzemi mezi sebe rozdélili (obr. 2). Pfemysl navrhl, Zze
bych si mohl vzit trochu mensi tzemi (obr. 2 - Cast 1), kde se nachazi park a jeho
okoli, ale jeho zmapovani je slozit&j$i nez mapovani sidlisté (obr. 2 - Cast 2). V parku
nemuUzete tak snadno ur€it polohu objektu. Na sidlisti si objekt porovnate trfeba
s rohem budovy nebo hranou chodniku, to ale v parku nejde, a proto je prace

naro¢néjsi. Pfed mapovanim parku jsem cvicné mapoval oblast, ktera byla

jednodussi kvuli mnozstvi chodniku, abych se s mapovanim Iépe seznamil.

Celkova rozloha Uzemi je 419 425 m2. Cast, kterou jsem mapoval ja ma

rozlohu 154 529 m? a ¢ast, kterou mapoval Pfemysl ma rozlohu 264 896 m?.

Mapové podklady, které jsou tvorfeny predevS§im geodetickymi informacemi
jsou ale zbyteCné detailni a slozité, proto jsme je museli ,vycistit“. Jednalo se o
odstranéni informaci, které jsou v mapé pro orientacni béh bezvyznamné. To jsou
napfiklad Cary, které znazornuji dlazdény okraj kolem paty panelového domu,
parcelni Cisla, vlastnické hranice a licovaci body po fotogrammetrickém mapovani.
Tyto informace jsou zaprvé bezvyznamné pro OB a za druhé napf. dlazdény okraj

kolem paty panelového domu je tak maly, Ze by stejné pfi zmenseni méfitka zanikl.

Veskeré prace na mapé probihaly v programu OCAD 9.0.1 Professional. Prvni
verze tohoto programu zacala vznikat v roce 1992. Nyni je dostupna verze 11,

ktera kromé& map pro orientacni béh umoznuje tvorbu napfiklad map geologickych,

5



topografickych, méstskych, cyklistickych atd. Standardné se vSechny mapy pro
orientaéni béh délaji v tomto programu. Program funguje na bazi vektorové kresby,

jako kazdy jiny program CAD

4.2 Druha faze

Poté, co v podkladech zustaly pouze ty informace, které jsou pro nas dulezité,
jsme si tyto podklady vytiskli v méfitku 1:1000. V terénu jsme pomoci barevnych
tuzek zakreslovali ty objekty, které nam pfisly dulezité pro orientaci, jako jsou stromy,
ploty, umélé objekty atp. Zakreslovali jsme je do vytisklych podkladl tak, aby byly ve

spravném pomeéru s informacemi z podkladu.

Prvni den jsme vyrazili spole€¢né, abychom si ujasnili, jak se na véci budeme
divat. Treba které stromy je vhodné mapovat jako vyznacné a které ne. Postupovali
jsme od objektu k objektu a kazdy jsme si ho do podkladu zakreslili tak, jak jsme si
mysleli, ze je umistén. Poté jsme vysledky porovnali a v pfipadé rozdild kazdy

objasnil, pro€ to nakreslil tak a tak a pro¢ by to mélo/nemélo byt jinak.

V dalSich tydnech kazdy postupoval samostatné a schazeli jsme se jen v

pfipadé, kdy jsme potiebovali konzultovat néjaky problém.

4.3 Treti faze

Podklady - nyni pIné barevnych €ar a poznamek - jsme naskenovali a nahrali
jako podklad do vytvairené mapy. Pomoci riznych nastroju programu OCAD jsme
tyto informace z podkladu prekreslovali do vznikajici mapy. Treti faze probihala
spole¢né s druhou fazi. Je dobré, aby mezi druhou a tfeti fazi, tedy zakreslenim
skute€nosti do podkladd a prekreslenim podkladi do pocitae, ubé&hlo co nejméné
C¢asu a to z davodu, ze Clovék s odstupem Casu zapomina na detaily, které si do

podkladl nemohl zakreslit.



4.4 Ctvrta faze

Mapa v této fazi uz popisuje skutecnost tak, jak jsme ji zachytili a na tom se uz
nic nezménilo. Jednotlivé mapové znacky se musi upravit tak, aby byly dobfre Citelné
i v rychlém béhu, ale nesmi narusit celkovy vizualni dojem z mapy (kdyby se tfeba
zdi udélaly az moc viditelné (tedy moc tlustou €arou), pusobilo by to rusivé). Proto
jsme kazdou mapovou znacku, kterou jsme v mapé pouzili, museli upravit tak, aby
nezanikala, ale aby taky nevynikala. To nam zabralo nékolik pokusu, kdyz jsme vzdy

po nékolika upravach mapu vytiskli a pak hodnatili, jak vypada.

Rozhodli jsme se zvétsit (1:5000 -> 1:4000) méfitko a to diky tomu, Ze
mapované uzemi nebylo nakonec tak velké. Mapa v menSim méfitku by byla
zbyte¢né mala a byly by tam velké okraje. Také jsme zvétsili ekvidistanci z jednoho

na dva metry, protoze tam bylo dost nicnefikajicich vrstevnic.

Jako posledni bylo tfeba vytvofit grafiku mapy, tedy vypln bilych okraju na
papife. Ta ma jisté nalezitosti. Napfiklad tam musi byt tabulka (obr. 3-4), kde jsou
udaje o mapé: jeji evidencni Cislo, ktera se ziska po zaregistrovani mapy na Svazu
orientacnich sportt, datum posledni revize, mapafi atd. Dale tam musi byt kolonka
(obr. 3-2), kam se natiskne kategorie a samoziejmé nazev mapy (obr 3-1). Dulezité
jsou policka (obr 3-3) pro razeni kontrol mechanickym zpUsobem, kdyz selze

elektronické razeni. Do zbylych mist se davaji loga sponzora.



4.Zavér

Prvni cil byl splnén, i kdyZ mapa nevznikla v takovém rozsahu, jaky byl
planovan. Mapa méla byt o maly kus (obr. 1 - modra linie) vétsi, chtéli jsme zmapovat
i kus lesa, ale protoze tam bylo hodné odpadku, podrostu a celkové to bylo odpudivé,

tak jsme tuto Cast nemapovali.

Druhy cil byl také splnén, na mapé se budou 11. €ervna 2014 poradat zavody

prazského zebficku.

Moje mapovani Pfemek hodnotil pfi revizi. Rikal, Ze jsem na terén nekoukal
sprintovym pohledem, Ze jsem to vic mapoval jako desitku (1: 10 000), pficemz Cast
pfed poliklinikou byla velmi Spatna a bylo vidét, Ze jsem se do toho teprve dostaval.
Samotny park Podvinny mlyn uz byl vyrazné lepSi a jediné, co mi vytkl, byly vyrazné
stromy. Ja jich tam mél pfed revizi asi 10 a po revizi jich tam je vice nez 40. Mj
nazor na vyznacné stromy je ten, Ze jako vyznacné stromy maji byt mapovany pouze
ty opravdu velké. Jak jsem zjistil, tak do sprintové mapy se jako vyznacny strom
zakresluje kazdy vzrostly. Nicméné celkové byla moje prace hodnocena velice
kladné a tyto drobné nedostatky se daji omluvit, jelikoZ jsem mapoval poprve.
Vysledek moji prace muzete najit na obr. 4. V pfiloze také najdete obrazky ilustrujici

jednotlivé faze tvorby mapy.

A jak se k mapé dostanou jini zajemci? Oddily, které maji zajem na uzemi
pofadat zavody, si nasi mapu mohou vyhledat v databazi map. Poté musi podepsat
prohlaseni, ze mapu pouziji jen pro jeden termin zavodlu a dale, Ze nebudou mapu

Sifit.
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Zamér PM - Obhajoba

Obhajoba zdmeéru

orakticke maturity

Mapovani parku Podvinny
mlyn a sidlisté Balabenka

<

Zakladni atributy

® Mapované Uzemi je Podvinny mlyn @
sidlisté Balabenka

® Vedoucim prace je St&pdn Machaéek

® Prace bude probihat ve spoluprdci s
Premyslem Praskem, ktery ma s
mMmapovanim zkusenosti




=

® Vytvorit mapu pro orienta¢ni béh parku
Podvinny mlyn a sidlist& Balabenka

® Mapu poskytnout prazskym oddilim aby
se zde mohly konat zavody oblastniho
Zebricku
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Metodika

» Plan mapovani:

> Pfes zimu se budou mapovat nemovitosti a
siinice, tedy vsechny neménné objekty

>V |été se budou mapovat porosty a zbylé
objekty

® Jako podkladovdmapa se bude

pouZivat polohopis a vyskopis zakladni

digitainimapy Prahy

® Mapovat se bude s pomoci programu

OCAD 9

Vystupy

® Vystupem bude mapa pro orientacni
béh v méritku 1:5000 podle mapového
klice ISSOM 2007




